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概 要 
 本装置は、各種太陽電池パネルを搭載でき、太陽を自動追尾する装置です。太陽位置セン

サーを、取り付ける事により内蔵ＣＰＵで完全自動追尾が可能です。常に太陽にソーラーパ

ネルを正対させることにより太陽電池等の評価ができます。全天日射計や直達日射計、標準

セルも搭載可能です。オプションでデータ処理システムも用意しています。 
 



構  成 
 
    

太陽自動追尾装置 
サンセンサー

複雑な制御が必要なとき 

ＰＣからコントロールできます

 

制御部 ＣＰＵ 電源 
RS232C 標準

or  RS422 

電源 AC100V 標準 

or   DC 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

  

 仕  様  

ＳＵＮ－ＳＥＮＳＯＲ 

ＤＲＩＶＥＲ 

Ａ／Ｄ 

 

制御部 

ＣＰＵ 

ＰＣ 

電源 AC100V標準

or DC 

Ｚ－ＭＯＴＯＲ 

Ａ－ＭＯＴＯＲ 

ＤＲＩＶＥＲ 

最大搭載エリア ２ｍ×１．８ｍ（標準）その他寸法も製作可能。 

最大搭載荷重 ３０ｋｇ 

電源 

制御電源 ＡＣ１００Ｖ  ３Ａ 

回転駆動部 

 軸構造 ２軸構造（方位角、高度角） 

パルスモーター × ２ 

コントローラー × ２ 

駆動部 

ドライバー   × ２ 

 方位角 南を０度とし、西を正、東を負とする。 

高度角 水平を０度とし、天頂方向を正とする。 

方位角可動範囲 ±１４０度 

 高度角可動範囲 １０度 ～ ８０度 

高度角 角度により変化（最小0.025度） 回転分解能 

方位角 ０．０００５度  

位置補正  ４素子Ｓｉセンサー 

通信部 

 インターフェース ＲＳ２３２Ｃ準拠 

 通信方式 全二重非同期通信方式 

 通信速度 ９６００ｂｐｓ 

 データ長  ８ビット 

 パリティ なし 

 ｽﾀｰﾄ･ｽﾄｯﾌﾟﾋﾞｯﾄ  各１ビット 

 通信手順 無手順 

動 作 

 自動追尾モード マイコンによる太陽位置自動追尾モード 

 手動操作モード(オプション) コマンド入力による任意方向移動モード（ＰＣ必要です） 

 方位角 ±１４０度 

 高度角 １０度 ～ ８０度 

 


