
仕　様
　　天頂角：－30゜～120゜（０＝天頂）

  仕　様 　　方位角：±180゜（0＝南）

　　追尾方式：内蔵ＣＰＵにより太陽軌跡自動計算

　　軌道補正：太陽位置センサー

　　駆動方式：２軸駆動パルスモーター

　　コントローラー：内蔵ＣＰＵ

　　 　　通　　信：ＲＳ－２３２Ｃ

　　　（パソコンを接続する事により、外部から制御する事も出来ます。）

　　電　　源：標準ＡＣ１００Ｖ　２Ａ50/60HZ  （又は、ＤＣ）

  構 　成 　　重　　量：２５ｋｇ

　　
構　成

概 要

■ 本装置は、直達日射計やサン
フォトメーターを搭載し直達
光を取り入れる為太陽を自動
追尾する装置です。

■ 太陽位置センサーを取り付
ける事により内蔵ＣＰＵで完
全自動追尾が可能です。パソ
コンは必要ありません。
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概 要

■ 本装置は、各種太陽電池パネル
を搭載でき、太陽を自動追尾す
る装置です。

■ 太陽位置センサーを、取り付け
る事により内蔵ＣＰＵで完全自
動追尾が可能です。

■ 常に太陽にソーラーパネルを正
対させることにより太陽電池等
の評価ができます。

■ 全天日射計や直達日射計、標準
セルも搭載可能です。

■ オプションでデータ処理システ
ムも用意しています。

太陽自動追尾装置
サンセンサー

複雑な制御が必要なとき

ＰＣからコントロールできます制御部 ＣＰＵ 電源 RS232C 標準

or RS422

電源 AC100V 標準 or   DC

最大搭載エリア ２ｍ×１．８ｍ（標準）その他寸法も製作可能。 

最大搭載荷重 ３０ｋｇ 

電源 

制御電源 ＡＣ１００Ｖ  ３Ａ 

回転駆動部 

 軸構造 ２軸構造（方位角、高度角） 

パルスモーター × ２ 

コントローラー × ２ 

駆動部 

ドライバー   × ２ 

 方位角 南を０度とし、西を正、東を負とする。 

高度角 水平を０度とし、天頂方向を正とする。 

方位角可動範囲 ±１４０度 

 高度角可動範囲 １０度 ～ ８０度 

高度角 角度により変化（最小0.025度） 回転分解能 

方位角 ０．０００５度  

位置補正  ４素子Ｓｉセンサー 

通信部 

 インターフェース ＲＳ２３２Ｃ準拠 

 通信方式 全二重非同期通信方式 

 通信速度 ９６００ｂｐｓ 

 データ長  ８ビット 

 パリティ なし 

 ｽﾀｰﾄ･ｽﾄｯﾌﾟﾋﾞｯﾄ  各１ビット 

 通信手順 無手順 

動 作 

 自動追尾モード マイコンによる太陽位置自動追尾モード 

 手動操作モード(オプション) コマンド入力による任意方向移動モード（ＰＣ必要です） 

 方位角 ±１４０度 

 高度角 １０度 ～ ８０度 
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太陽自動追尾装置
サンセンサー

複雑な制御が必要なとき

ＰＣからコントロールできます制御部 ＣＰＵ 電源 RS232C 標準
or RS422

電源 AC100V 標準 or   DC

太陽電池用
太陽自動追尾装置

ASTX-500

太陽自動追尾装置

ASTX-１



仕　様

　　 仕 　様

 

構　成 直達日射計 ： CH-2

開口角  ：5°
傾斜角 ： 1°

構 　成

概 要

■ 本装置は、直達日射計やサンフォト
メーターを搭載し直達光を取り入れ
る為太陽を自動追尾する装置です。

■ 太陽位置センサーを取り付ける事に
より内蔵ＣＰＵで完全自動追尾が可

能です。
■ 緯度、経度、時間の設定は付属ＧＰ

Ｓから自動で設定されます。

■ ＡＳＴＸ－２はギヤドライブにより
メンテナンスが簡単になりました。

■ 追尾装置本体には搭載品用の中継入
出力があり、搭載品のケーブルを追
尾装置本体経由として、装置回転時

のケーブルの引っかかりを防止する
ことができます。

■ 本体を支える三脚ベースは簡単に取
り外すことができ、ポールの上にも
取り付けられます。

太陽自動追尾装置

複雑な制御が必要なとき

ＰＣからコントロールできます制御部 ＣＰＵ 電源
RS232C 標準

or RS422

電源 AC100V 標準 or   DC

 

最大搭載荷重 片側10kg程度（参考値。ご希望の搭載品ご相談ください） 

搭載センサー １台 （オプションにより搭載数増設可能） 

天頂角 －３０゜～１２０゜（０°=天頂、＋=南、－=北） 

方位角  ±180゜（0°=南、＋=東、－=西） 

角度分解能 0.00225度 

追尾方式 内蔵ＣＰＵにより太陽軌跡自動計算 

軌道補正 太陽位置センサー 

直達光がある時働き自動補正します。直達光がないときは計算追尾

に移行。 

駆動方式 ２軸駆動パルスモーター 

緯度、経度設定 内蔵ＧＰＳにより自動設定 

時間設定 内蔵ＧＰＳにより自動設定 

コントローラー 内蔵１６bit ＣＰＵ 

通  信 RS-232C（パソコンを接続して、外部から制御する事も出来ます。） 

動作温度範囲 -20℃〜+60℃ （-４0℃〜+60℃ヒーター内蔵） 

消費電力 120W (100V/1.2A) 、オプションヒーター500W（１００V/5A） 

電  源 標準ＡＣ１００Ｖ－２４０Ｖ 50/60HZ  （又はオプションでＤＣ） 

電源ケーブル 20ｍ標準 

材  質 ハウジング：アルミに白焼付け塗装 

シャフト ステンレス 

重  量 約２0ｋｇ 

オプション 寒冷地用ヒーター・直達光遮蔽装置・搭載増設用アオリ装置 

外観図

標準 設置可能緯度範囲 ：南緯、北緯共２５°～９０° 
       天頂角：－３０゜～１２０゜（０＝天頂） 

方位角        ：－１３５゜～１３５゜（０＝南） 
追尾方式      ：内蔵ＣＰＵにより太陽軌跡自動計算  
軌道補正   ：太陽位置センサー 

直達光がある時働き自動補正します。 
直達光がないときは計算追尾に移行。 

駆動方式          ：２軸駆動パルスモーター 
コントローラー  ：内蔵ＣＰＵ 
通  信          ：ＲＳ232C（パソコンを接続する事により、 

外部から制御する事も出来ます。ソフトウエアーはオプションで 
対応。） 
他に、日射計のデジタル出力、モデム内蔵タイプもあります。 

電  源          ：標準ＡＣ１００Ｖ ２Ａ50/60HZ   
（又は、ＤＣ） 

       重  量            ：約１２ｋｇ 

概 要

■ 本器は、直達日射計を搭載し太陽
追尾装置により直達光を取り入れ
太陽を自動追尾する装置です。

■ 太陽位置センサーを取り付けるこ
とにより内蔵CPUで完全自動追尾
が可能です。

■ 太陽追尾はCPUにより完全自動追
尾が可能です。

太陽自動追尾装置

直達日射計

複雑な制御が必要なとき

ＰＣからコントロールできます

制御部 ＣＰＵ 電源

RS232C 標準

or RS422

電源 AC100V 標準 or DC
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サンセンサー

日射計出力

サンセンサー

ＧＰＳ

直達日射計 アナログ出力

太陽自動追尾装置

ASTX-２

小型太陽追尾装置

PHSX-100


